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A Presidenta do Instituto Nacional de Estudos e Pesquisas Educacionais Anisio Teixeira
(Inep), no uso de suas atribuicdes, tendo em vistaa Lei n° 10.861, de 14 de abril de 2004; a Portaria
Normativa n° 40, de 12 de dezembro de 2007, em sua atual redacéo; a Portaria Normativa n° 8, de 15
de abril de 2011, e considerando as definicbes estabelecidas pela Comissdo Assessora de Area de
Tecnologia em Automacao Industrial, nomeada pela Portaria Inep n° 111, de 24 de maio de 2011,
RESOLVE:

Art. 1° O Exame Nacional de Desempenho dos Estudantes (Enade), parte integrante do
Sistema Nacional de Avaliacdo da Educacdo Superior (Sinaes), tem como objetivo geral avaliar o
desempenho dos estudantes em relacdo aos contelidos programaticos previstos nas diretrizes
curriculares, as habilidades e competéncias para a atualizagdo permanente e aos conhecimentos sobre a
realidade brasileira, mundial e sobre outras &reas do conhecimento.

Art. 2° A prova do Enade 2011, com duragdo total de 4 (quatro) horas, terd a avaliagéo
do componente de Formagdo Geral comum aos cursos de todas as areas e um componente especifico da

area de Tecnologia em Automacgdo Industrial.

Art. 3° As diretrizes para avaliagdo do componente de Formagdo Gera serdo publicadas
em portaria especifica.

Art. 4° A prova do Enade 2011, no componente especifico da area de Tecnologia em
Automacao Industrial tera por objetivos.

| - aferir a aquisicdo de habilidades e o desenvolvimento de competéncias, como forma
de avaliar os conhecimentos tecnoldgicos adquiridos, relacionados ao perfil do
tecn6logo em automacdo industrial;

Il - oferecer subsidios para a formulagdo de politicas publicas visando a melhoria da
educac&o superior de tecnologia em automacao industrial;

Il - estimular as institui¢des de educagdo superior a promoverem a utilizacdo de dados e
informacdes do Enade para avaliar e aprimorar seus projetos pedagogicos,

IV - construir uma série historica de avaliagbes, possibilitando um diagnostico do ensino
de tecrologia em automac&o industrial e permitindo analisar 0 processo de ensino—
aprendizagem;

V — permitir a identificagdo das necessidades, demandas e problemas do processo de
formacdo do Tecndlogo em Automacdo Industrial, tendo como referéncia o perfil
expresso no Catdlogo Nacional de Cursos Superiores de Tecnologia.

Art. 5° A prova do Enade 2011, no componente especifico da area de Tecnologia em
Automacao Industrial, tomara como referéncia o seguinte perfil do profissional:

O Tecndlogo em Automacgdo Industrial atua na integracdo de projetos, planejamento, instalagéo,
manutencdo e supervisdo de sistemas de automacdo industrial, prioritariamente, na automacdo de
processos continuos. Este profissional também pode supervisionar equipes técnicas de trabalho,



interpretando e aplicando alegislacdo especifica da &rea, seguindo as normas de seguranca, de salide do
trabalho e do meio ambiente. Ac¢des empreendedoras também fazem parte do seu perfil profissional.

Art. 6° A prova do Enade 2011, no componente especifico da area de Tecnologia em
Automacdo Industrial, avaliard se 0 estudante desenvolveu, no processo de brmagdo, as seguintes
competéncias e habilidades:

| - plangjar, desenvolver, integrar e executar projetos de sistemas industriais automatizados;

Il - plangjar, supervisionar e executar a manutencdo de sistemas industriais automatizados;

[l - aplicar ferramentas cientificas e tecnol dgicas na resolucdo de problemas de automacao;

IV - avaliar a viabilidade econdmica de projetos de automagdo industrial;

V - comunicar-se eficientemente com equipes multidisciplinares,

VI - atuar com ética, responsabilidade profissional, de acordo com as normas técnicas e a

legislacdo vigente;
VIl - avaliar o impacto de atividades e de tecnologias no contexto social e ambiental.

Art. 7° A prova do Enade 2011, no componente especifico da area de Tecnologia em
Automacao Industrial, tomard como referencia os seguintes contetidos curriculares:

|. Matematica Aplicada:
a) Funcoes;
b) Limites;
C) Derivadas;
d) Integrais;
€) Algebra Linear e Geometria Analitica;
f) Edtatistica.
Il. Fisicaaplicada:
a) Mecénica Classica;
b) Termodinamica;
c) Otica.
[11. Eletricidade:
a) Eletrostética;
b) Eletrodinamica;
) Resistores, capacitores e indutores
d) Instrumentos de medidas;
€) Circuitos elétricos de corrente continug
f) Circuitos el étricos de corrente aternada
IV. Eletrénica analdgica:
a) Componentes discretos e suas aplicacoes
b) Circuitos integrados e suas aplicagdes,
¢) Amplificadores operacionais
d) Filtros.
V.Eletrénicadigital:
a) Circuitos integrados digitais,
b) Circuitos 6gicos combinacionais;
c) Circuitos |6gicos seqlienciais,
d) Memdrias;
€) Conversdo desinais.
V1. Microcontroladores:
a) Arquiteturas;



b) Linguagens de programacéo;

c) Interfaces de entrada e saida;

d) Componentes e suas aplicacdes

€) Arélise de viabilidade técnico e econdmica.
VII. Informética Aplicada:

a) Algoritmos;

b) Fluxogramas;

C) Estruturas bésicas de programagao.
VIII. Acionamentos el étricos:

a Comandos e protecdo de motores el étricos,

b) Partida de motores,

c) Controle de velocidade;

d) Circuitos conversores de poténcia
I X. Sistemas el etro-pneumaticos e el etro-hidraulicos:

a) Componentes;

b) Diagramasde operagao trajeto-passo;

c) Acionamentos e controle.
X. Sensores e transdutores:

a) Principios fisicos;

b) Especificactes e aplicagdes.
XI. InstalagOes el étricas industriais:

a) Dimensionamento do comando, protecdo e condutores;

b) Normas,

c) Diagramas.
XI1. Desenho técnico:

a) Leiturae interpretacao;

b) Simbologia e normas;

¢) Fundamentos de desenho auxiliado por computador.
XII1. Sistemas de controle:

a) Controle classico continuo;

b) Realimentacao;

c¢) Diagramas de blocos;

d) Parametrizacdo de controladores comerciais.
XIV. Controladores L 6gicos Programaves:

a) Arquitetura;

b) Funcionamento;

¢) Comunicacao;

d) Programacao e suas representactes graficas;

€) Andlise de viabilidade técnica e econdmica;

f) Integracdo de equipamentos e tecnologias.
XV. Sistemas Supervisorios:

a) Interfaces Humano-Maquing

b) Parametrizacdo e programagéo;

¢) Andlise de viabilidade técnica e econdmica;

d) Integracdo de equipamentos e tecnol ogias.
XVI. Redes industriais:

a) Topologiss;

b) Protocol os de comunicagéo;

¢) Andlise de viabilidade técnica e econdmica;

d) Integracdo de equipamentos e tecnologias.



XVII. Manuteng&o industrial:
a) Técnicas de manutencao;
b) Gestdo da manutencéo;
c) Confiabilidade;
d) Andlise de viabilidade técnica e econdmica;
€) Gerenciamento de equipes de trabal ho.
XVIII. Segurancga do Trabalho:
a) Técnicas de protegao;
b) Normas,
¢) Impactos ambientais da atividade industrial.
XIX. Metrologia Dimensional:
a) Instrumentos de medidas;
b) Técnicas de medidas.
XX. Fabricacdo mecanica:
a) Tipos de materiais,
b) Processos de fabricaco.
XXI. Robdtica:
a) Manipuladores;
b) Classificacéo;
c) AplicagcOes
XXII. Maguinas elétricas:
a) Motores de passo;
b) Servomotores;
¢) Méaquinas elétricas de corrente continua;
d) Maquinas el étricas de corrente aternada;
€) Transformadores.
XXIII. Controle de qualidade:
a) Normas;
b) Gerenciamento de equipes de trabal ho;
c) Técnicas

Art. 8 A prova do Enade 2011 tera, em seu componente especifico da area de
Tecnologia em A utomacéo Industrial, 30 (trinta) questdes, sendo 3 (trés) discursivas e 27 (vinte e sete)
de miltipla escolha, envolvendo situagdes-problema e estudos de casos.

Art. 9° Esta portaria entra em vigor na data de sua publicagéo.
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